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SOUCASNY STAV VYUZITIi MARKOVSKYCH RETEZCU
V AUTOMATICKEM RIZENi

Current State of Markov Chain Usage in Automatic Cantrol

Lukas Bouda

Abstrakt: Prispivek se zabyva shrnutim s@msného stavu vyuZziti markovskych
fetzci v automatickéntizenti.
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1. Uvod

Markovskéietézce jsou jednim ze #apohi, jak pristupovat kiizeni soustavy, u které
jsou znameé jen vstupni a vystupni data. DalSimisapem jsou nd&p neuronové sit
Deterministické metody identifikace neuniiofi kvantitativie ohodnotit kvalitu odhadu
parametru resp. struktury modelu a je vhgsine aplikovat v fipadech, kdy vliv ndhodnych
poruch a neuitosti je zanedbatelny. Zanedbatelny vliv nel¥edpokladat p modelovani
obecného technologického procesu. Z tohdteodu je volen pravtpodobnostni (Bayés)
piistup k identifikaci, kdy se chapou neznamé dmeyi jako ndhodné veliny s danym
apriornim rozlozenim pra¥godobnosti na mnozénmoznych jejich hodnot. Identifikace pak
spaiva v ukovani aposteriornich rozloZeni pr&podobnosti &chto veltin podmirgnych
pozorovanimi provedenymi na soustfy].
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Obr. 1. Schéma principu modelovani pomoci markosiskgtezci

2. Sowasny stav vyuziti markovskychretézci v automatickémrizeni

Vyuziti uciciho se markovskéhiettzce prorizeni spalovani je popsano v [2]. Cilem
zde bylo vyuzit gici se markovskyetézec ke zlepSeni spalovani pro kotel G238k |
v uhelné elektram Emise se poddo sniZit zhruba o 12%.
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Clanek [3] se zabyva skoro jistou stabilizaci adaptiofizeni systérin, které obsahuiji
neznamy markovskyetizec. Ridici systém pedstavuje jako spojitou dynamiku
reprezentovanou diferencialnimi rovnicemi a digkirétudalosti popisuje skrytymi
markovskymi retézci. Prace se zaffuje na témiyt jistou stabilizaci a vzorkovaci cestu
skrytého procesu. Podle jednoduché podminky jean@d Ze dokud bude &pa vazba mit
linearni girastek kontinudlni slozky, vysledny proces je praligte Pomoci vhodné volby
Lyapunovy funkce je ukazano, Ze adaptivni systésk@o jist stabilni. Jako vedlejSi efekt
je zajistno, Zefizeny proces je také posit&nekurentni.

V [4] je navrZzena nova metodologie pro sestaverkiazidich omezeni nelinearni
stabilizace. Pomoci analyzy je vyféd problém stability jako kontrola markovskyieigzci.
Pouzivanim markovskychiettzci je odvozeno omezeni jako ¢ita maximalni
pravéEpodobnostni mez nebo jako pozitivni podémid entropie ufitych signah ve
zpstnovazebni smice.

Clanek [5] studuje konvergenci optiméalni strategieogtimalniho zesileni. Jsou
ukazany gkteré vysledky pro néprusené vzestupitizené procesy.

3. Zavér

Markovskéietzce jsou pouzivany vifpadech, kdy neni mozné nebo neni vhodné
vyuzit jiny zpisob modelovani. Jejich vyhodou je nezavislost ndaematickém popisu
soustavy.
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